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YAS UZUM BAGLARI iCiN OTOMATIK ORTU SiSTEMi TASARIMI

Projenin Ady VE GELISTIRILMESI

Tasarim Projesinin hazirlanmasinda Standart ve Kisitlarla ilgili olarak, asagidaki sorulari cevaplayiniz.

1. Projenizin tasarim boyutu nedir? Aciklayiniz.

Proje, bag ortiisiinii agmak i¢in 12 V DC Rediiktorlii motor, sensdrlerden(dolu sensorii, sicaklik sensorti,
yagmur sensoril) gelen bilgileri toplayan ve sonuglarimi yorumlayan bir kontrol karti, motorun enerjisini
saglayacak traksiyoner tipi bir akii ile bu akiiyii sarj edecek PV panel ve mekanik aksami olusturan
ekipmanlardan olusacaktir. Bu ¢alisma igin kolay tasinabilir bir prototip iizerinde calisilacaktir. Tasarimin
boyutlar1 gergek sistemin boyutlarina gore 1/5 dlgeginde olacaktir. Sistemin yiliksekligi 1 metre, boyu en fazla
2 m olarak planlanacaktir. Kullanilacak motorlar 12 V DC rediiktorlii olacaktir. Sistemin kontrol kart1 dig
ortam kosullarina uygun yapida olacaktir.

2. Projenizde bir miihendislik problemini kendiniz formiile edip, ¢6zecek misiniz?

Bu ¢aligma Tasarim I ve II derslerini kapsayacaktir. Ayni zamanda disiplinler arasi bir ¢aligma niteliginde
olup Makine Miihendisligi Bolimiinden bir 6grencinin de dahil olacagi bir proje niteliginde olacaktir.
Makine Miih. Ogrencisi sistemin mekanik tasarimini ve dinamik yiikleri hesaplayacaktir. Elektronik kart
tasarimi, sensorlerden gelen bilgilerin yorumlanmasi ve motor se¢imi ise danigman desteginde tarafimdan
gerceklestirilecektir. Dolayisi ile mithendislik problemi icin disiplinler arasi bir ¢6ziim gelistirilecektir. Bu
kapsamda, iizerinde caligilacak {iriiniin benzerlerinden farkliliklar1 ve istiin yonleri 6n plana g¢ikarilacaktir.
Bu kapsamda yapilacak caligmalarda bilinen miihendislik hesaplamalarindan ve tekniklerinden
yararlanilacaktir.

3. Onceki derslerde edindiginiz hangi bilgi ve becerileri kullanacaksiniz?

Elektrik Makineleri derslerinden 6grendigimiz elektrik motoru se¢imi, tork hesabi ve giig tiikketimi bilgilerini,
Otomatik Kontrol dersinden 6grendigimiz elektriksel ve mekaniksel sistemlerin matematiksel modellemesi
ve kontroli bilgilerini, PLC dersinden 6grendigimiz programlama bilgilerini ve genel olarak lisans egitimi
siiresince alman derslerden elde edilen bilgi birikimi projemizin tasarim ve uygulama asamalarinda
kullanilacaktir.

4. Kullanacagimz veya dikkate alacaginiz miihendislik standartlari nelerdir?

Projenin uygulanmasinda kullanilacak olan elektrik kablolar1 TSE standartlarina, motor beslemesinde
kullanilacak akiiler TS EN 61056-1 standardina goére belirlenecektir. Sistemin tasariminda yer alacak tim
mekanik ve elektriksel ekipmanlarin seciminde ilgili standart 6zelliklerini tasiyan iiriinler kullanilacaktir.

5. Kullanacagimz veya dikkate alacagimz gergekgi kisitlar nelerdir? Liitfen bosluklar: uygun yanitlarla
doldurunuz.

a) Ekonomi

Projede o6lgeklendirilmis prototip {izerinde ¢alisilacak olup sistemin maliyetinin tim ekipmanlar1 ile
birlikte 3500 TL (600 $)’1 gegmemesi planlanmaktadir. Burada en onemli gider kalemleri, Ortii
acgma/kapama elemani olarak rediiktérlic DC motor, 12 V traksiyoner akii, 270 W PV panel, sarj
regiilatorii, sensorler, kontrol kartt ve mekanik aksam elemanlari (demir, ortii, sabitleme vs)’dir.

b) Cevre sorunlari:

Projemizin cevreye herhangi bir olumsuz etkisi yoktur. Ustelik motorun beslemesinde kullanilacak
enerji PV panelden elde edileceginden ¢evre dostu bir enerji kaynagina da sahip olacaktir.

¢) Siirdiiriilebilirlik:

Proje calismasi ile maliyet etkin bir sonu¢ elde edilmesi 6ngoriilmektedir. Bu hedef dogrultusunda
projenin etkin maliyet ¢oziimii ile yayginlastirilmast ve bdylece her gecen zamanda teknolojik olarak
gelistirilmesi ile siirdiiriilebilirligi de saglanabilecektir.
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d) Uretilebilirlik:

Proje caligmasi bir talebin karsilanmasina yonelik olarak planlandigindan iiretilebilirlik ile ilgili bir
zayiflik yonii s6z konusu degildir. Ustelik maliyet etkin bir ¢dziim ile iiretilebilirligi icin yan sanayi
kollarimi olusturabilecek bir potansiyele de sahiptir.

e) Etik:

Proje calismasi tamamen teknik bir calisma olup insan veya hayvan iizerinde bir deney/test vs
icermediginden etik onay almay1 gerektirecek bir yonii bulunmamaktadir.

f) Saghk:

Calisma esngsmda ilgili gilivenlik tedbirlerine uyularak c¢alisan/galisanlarin sagligi giivence altina
almacaktir. Ornegin, motorun c¢ektigi akim siirekli 6l¢iilerek sikisma vb durumlar igin dnce ters yone
dénme sonra durma gibi giivenlik énlemleri kontrol sistemi programinda yer alacaktir.

g) Giivenlik:

Gerekli elektriksel ve mekanik donanimlar kullanilarak giivenlik saglanacaktir. Ayrica, elektriksel ve
mekaniksel elemanlarm se¢iminde kullanilacak olan eleman ve ekipmanlar biitge g6z oniine alinarak
ilgili kalite standartlarini saglayan iriinlerden secilecektir.

h) Sosyal ve politik sorunlar:

Proje basarili bir sekilde ¢alistiginda ¢ift¢inin {iriinii doga olaylarindan kaynaklanabilecek zararlara
kars1 korunarak o yil ki hasati giivence altina alinabilecektir. Boylece hem kisiye hem de dolayli
olarak sosyal gevreye katkida bulunulacaktir. Projenin uygulanmast politik bir sorun veya ¢oziim
igermemektedir.

Not: Gerek goriilmesi halinde bu sayfa istenilen maddeler icin genisletilebilir.
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